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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania ogdlne dotyczace wykonania i
odbioru robét w ramach zadania pn. ,ROZBUDOWA BUDYNKU WARSZTATOW
SZKOLNYCH” zlokalizowana na czg$ci dz. nr ewid. 17/33, obreb Goladkowo, gmina
Winnica, powiat puttuski..

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna jest przewidziana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zleceniu i realizacji rob6ét wymienionych w p. 1. 1.

1.3. Zakres Robét objetych specyfikacjq techniczng

Roboty, ktorych dotyczy niniejsza specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci majace na celu
wykonanie prac budowlano - montazowych dla projektowanego przedsigwzigcia w zakresie
instalacji elektrycznej lub 1 w zakresie zgodnym z przedmiotem zamdwienia okreslonym w
umowie pomi¢dzy Zamawiajacym (Inwestorem), a Wykonawcg.

Uwaga: Zamoéwienie obejmuje takze roboty nieprzewidziane w dokumentacji, lecz
bezposrednio zwigzane z realizacjg przedmiotu zamowienia, wytonione podczas realizacji
zadania 1 niezbedne do jego poprawnego i w petni kompletnego wykonania. Powyzsze nalezy
uwzglednia¢ w kalkulacji cenowej na etapie przygotowania ofert w/g. zasad przedtozonych w
przedmiarze rob6t lub/i kosztorysie naktadczym (jezeli jest wymagany przez Inwestora).

Zdefiniowanie ogdlnego zakresu robot:

a) Oznaczenie CPV -45311100-1. Roboty w zakresie przewodow instalacji elektryczne;:

- prace w zakresie utozenia nowych przewodoéw 1 kabli wraz z kompletnym osprz¢tem
(gniazda wtyczkowe, Iaczniki instalacyjne, puszki instalacyjne i pozostaty sprzet instalacyjno-
taczeniowy) i tablica elektryczna;

- pomiary uziemien, rozdzielnic i tablic, pomiary rezystancji izolacji przewodow, inne
pomiary wynikajace z aktualnych przepisow, DTR zainstalowanych urzadzen oraz ich
instrukcji producenta.

b) Oznaczenie CPV -45311200-2. Roboty w zakresie opraw elektrycznych:

- montaz nowo projektowanych kompletnych opraw oswietlenia ogolnego wraz z uprzednim
przygotowaniem podioza,

-proby 1 badania  opraw  zgodnie z DTR 1  instrukcja  producenta,



- pomiary skuteczno$ci ochrony przeciwporazeniowe;.

1.4. Wymagania ogolne

a) Wykonawca jest odpowiedzialny za realizacj¢ robot zgodnie z dokumentacjg projektowa
(rysunki techniczne instalacji elektrycznej wraz z opisem, przedmiar robdt, specyfikacja
techniczna wykonania i odbioru robdt zwigzana z przedmiotem zaméwienia, Informacja do
planu bezpieczefstwa i ochrony zdrowia), aktualnych wymagan przepisoOw oraz poleceniami
Nadzoru Inwestorskiego.

b) Wszelkie zmiany i odstgpstwa od przedlozonej dokumentacji projektowej nalezy przed
wprowadzeniem do realizacji bezwzglednie uzgodni¢ =z nadzorem inwestorskim.
Wprowadzenie koniecznych zmian nalezy uwzgledni¢ w dokumentacji powykonawcze;.

c) Przed przystagpieniem do prac Wykonawca zobowigzany jest wykona¢ wykaz
pracownikow kierujacych, nadzorujacych i wykonujacych roboty - zawierajacy informacje: o
kwalifikacjach zawodowych, o uprawnieniach do wykonywania i kierowania robotami, o
aktualnych szkoleniach i instruktazach w zakresie BHP ze szczeg6lnym uwzglednieniem
przepisOw wynikajacych z pracy przy instalacji elektrycznej. Wykaz ten powinien by¢
przediozony inspektorowi nadzoru i dotgczony do dziennika budowy (jezeli jest wymagany
przez aktualne przepisy).

d) Roboty beda prowadzone w obiekcie przeznaczonym do adaptacji. Ze wzgledu na
powyzsze istnieje koniecznos$¢ zwrdcenia szczegdlnej uwagi przy pracach adaptacyjnych tj.
wykonanie zasilania tymczasowego placu budowy itp.

e) Wykonawca zobowigzany jest do zabezpieczenia pomieszczen, ktorych prowadzi roboty,
przed dostgpem o0s6b nieupowaznionych. Zabezpieczenie przed dostepem o0séb
nieupowaznionych dotyczy rowniez pomieszczen przylegtych 1 pobliskiego otoczenia.

f) Wykonawca ma obowigzek zachowania porzadku w miejscu prowadzenia robot i sprzatania
miejsca prac kazdorazowo po ich zakonczeniu.

g) Robotami moga kierowa¢ osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje - posiadajace
uprawnienia budowlane, bedace cztonkami Izby Inzynieréw Budownictwa, posiadajace
aktualne ubezpieczenie OC oraz aktualne zaswiadczenie o ukonczeniu szkolenia BHP
zgodnie z ustawa Prawo Budowlane wraz z aktami towarzyszacymi.

h) Pracownicy wykonujacy prace budowlano-montazowo-instalacyjne musza posiadac
odpowiednie kwalifikacje zawodowe potwierdzone §wiadectwem lub dyplomem szkoly czy
uczelni ksztalcacej w danej specjalnosci budowlanej oraz aktualne zaswiadczenie o

ukonczeniu szkolenia BHP, jak réwniez aktualne badania lekarskie uprawniajace do



wykonywania prac na wysokos$ci oraz nie zakazujace okreslonej grupy prac wystepujacej w
niniejszym zaméwieniu. Pracownicy powinni posiadaé potwierdzenie kwalifikacji
zawodowych odpowiednimi zaswiadczeniami w zakresie eksploatacji lub/i dozoru zgodnie z

wymaganiami ustawy Prawo Energetyczne wraz z aktami towarzyszacymi.

2. Materialy

2.1. Materialy podstawowe:

2.1.1 Kable energetyczne

Kable uzywane do zasilania obiektu powinny speinia¢ wymagania PN-E-90401 Zaleca si¢
stosowanie kabli o napi¢ciu znamionowym 0,6/1kV pigciozylowych o zyltach aluminiowych i
miedzianych w izolacji PE. Przekréj zytl powinien by¢ dobrany w zalezno$ci od
dopuszczalnego spadku napigcia, dopuszczalnej temperatury nagrzania kabla przez prady
robocze 1 zwarciowe oraz skuteczno$ci ochrony przeciwporazeniowej.

Bebny z kablami nalezy przechowywa¢ w miejscach pokrytych dachem, zabezpieczonych

przed opadami atmosferycznymi i bezposrednim dziataniem promieni stonecznych.

2.1.2 Przepusty kablowe

Rury ostonowe powinny by¢ wykonane z materiatdw niepalnych, z tworzyw sztucznych,
wytrzymalych mechanicznie, chemicznie 1 odpornych na dziatanie tuku elektrycznego. Rury
powinny by¢ dostatecznie wytrzymate na dzialanie sit Sciskajacych, z jakimi nalezy liczy¢ si¢
w miejscu ich ulozenia. Wngtrza $Scianek powinny by¢ gladkie lub powleczone warstwa
wygtadzajacg ich powierzchnig, dla utatwienia przesuwania si¢ kabli. Zaleca si¢ stosowanie
rur z polietylenu o sztywnosci SN>8kN/m2 pod jezdnig i SN>4kN/m2 poza jezdnig o
srednicy wewnetrznej nie mniejszej niz 95 mm dla kabli do 1 kV, wykonanych z polietylenu
wysokiej gestosci (HDPE), a na odcinkach ponad 30m rur grubos$ciennych (HDPEpg).

Rury powinny odpowiada¢ wymaganiom normy PN-EN 61386-24.

Oznaczenie rur ostonowych:

HDPEKk - rury ostonowe karbowane (odporno$¢ na $ciskanie min. 450N)

HDPEp - rury ostonowe gladkoscienne, takze do przecisku (przewiertu sterowanego) do 30m
(odpomos¢ na $ciskanie min. 750N)

HDPEpg - rury ostonowe gtadko i1 gruboscienne, takze do przecisku (przewiertu sterowanego)
powyzej 30m (odpornos¢ na $ciskanie min. 750N)

HDPEd - rury ostonowe dwudzielne

HDPEuv - rury ostonowe odporne na UV.



Rury nalezy przechowywa¢ na utwardzonym placu, w miejscach zabezpieczonych przed
dziataniem sit mechanicznych.

Rury uktadane na powietrzu musza posiada¢ odpornos¢ na promieniowanie UV.

Rury na przepusty kablowe nalezy przechowywac¢ na utwardzonym placu, w miejscach

nienastonecznionych, zabezpieczone przed ich uszkodzeniem.

2.1.3 Rozdzielnie elektryczne

Jako RHW, RW,RKOT zaleca si¢ zastosowanie rozdzielnicy wtynkowej z drzwiami pelnymi
metalowymi zamykanymi na zamek patentowy, malowanymi proszkowo w kolorze biatym
RAL 9010. Stopien ochrony 1P40.

Rozdzielnice powinny by¢ wyposazone w standardowe szyny nosne DIN o szeroko$ci 35mm
1 odstgpem pomiedzy nimi min 150mm. Dodatkowo rozdzielnie powinny by¢ wyposazone w

zaciski srubowe PE/N oraz ramke maskujaca.

2.1.4 Przewody elektryczne

Przewody uzywane do wykonania instalacji powinny speilnia¢ wymagania PN-E-90401.
Zaleca si¢ stosowanie kabli o napigciu znamionowym 750V, trzy i pigciozytowych o zytach
miedzianych. Na drogach ewakuacyjnych stosowaé przewody w izolacji bezhalogenkowe;.
Przekrd) zyt powinien by¢ dobrany w zaleznosci od dopuszczalnego spadku napigcia,
dopuszczalnej temperatury nagrzania kabla przez prady robocze 1 zwarciowe oraz
skutecznos$ci ochrony przeciwporazeniowe;.

Bebny z kablami nalezy przechowywa¢ w miejscach pokrytych dachem, zabezpieczonych

przed opadami atmosferycznymi i bezposrednim dziataniem promieni stonecznych.

2.1.5 Osprzet elektroinstalacyjny

W instalacji elektrycznej zastosowac¢ osprzet podtynkowy. Gniazda z zaciskami srubowymi o
pradzie znamionowym 16A. Laczniki z zaciskami $Srubowymi lub sprezynowymi. W
pomieszczeniach o zwigkszonej wilgotnosci powietrza zastosowacé osprzet o wspdlczynniku
[P44.

W obiekcie zastosowac osprzet z przestong toréw pradowych.

2.1.6 Oprawy oswietleniowego

Oprawa do montazu nasciennego. Obudowa z bialego poliweglanu PC ze stabilizacjag UV



chronigca przed zotknieciem.

1. Oprawa wewnetrzna LED 595x595

Stopien ochrony IP 66, klasa ochronnosci I

Klasa energetyczna A+, barwa §wiatta biata

Moc zrodta §wiatla 37W, strumien $wietlny oprawy min 6300lm
Temperatura barwowa 4000K

Montaz: sufit podwieszany

Zasilanie: 220V -240V

2. Oprawa wewnetrzna LED asymetryczna

Stopien ochrony IP 66, klasa ochronnosci I

Klasa energetyczna A+, barwa §wiatta biata

Moc zrodia swiatta 24W, strumien §wietlny oprawy min 4130lm
Temperatura barwowa 4000K

Montaz: nastropowy

Zasilanie: 220V -240V

3. Oprawa wewnetrzna LED 650mm

Stopien ochrony IP 40, klasa ochronnosci I

Klasa energetyczna A+, barwa §wiatta biata

Moc zrodia swiatta 28W, strumien §wietlny oprawy min 4810lm
Temperatura barwowa 4000K

Montaz: nastropowy

Zasilanie: 220V -240V

4. Oprawa wewnetrzna LED plafoniera

Stopien ochrony IP 54, klasa ochronnosci I

Klasa energetyczna A+, barwa §wiatta biala

Moc zrodta $wiatta 16W, strumien $wietlny oprawy min 2090Im
Moc zrodta $wiatta 22W, strumien $wietlny oprawy min 28511m
Temperatura barwowa 4000K

Montaz: nastropowy, nascienny

Zasilanie: 220 V - 240 V



5. Oprawa awaryjna

Stopien ochrony IP 40, moc zrédta §wiatta IW
Czas $wiecenia min lh, strumien swietlny oprawy min 148lm
Montaz: sufit podwieszany

Zasilanie: 220V -240V

6. Oprawa zewnetrzna LED naswietlacz

Stopien ochrony IP 65, klasa ochronnosci I

Klasa energetyczna A+, barwa §wiatla biata

Moc zrodta §wiatla 25W, strumien $wietlny oprawy min 2900lm
Temperatura barwowa 4000K

Montaz: nascienny

Zasilanie: 220V -240V

Oprawy oswietlenia i awaryjnego o czasie podtrzymania o§wietlenia, przy zaniku napigcia
podstawowego, przez okres 1 godziny. Wiaczenie zasilania awaryjnego nastapi po czasie nie
dtuzszym niz 2 sekundy od zaniku napigcia zasilania podstawowego. Wszystkie oprawy
awaryjne zamontowa¢ z funkcjg autotestu. Oprawy wykorzystywane jako awaryjne muszg

posiada¢ wazne $wiadectwa dopuszczenia CNBOP.

2.1.7 Urzadzenia sygnalizacji alarmu

Centrala alarmowa obstuga do 16 wej$c:

- mozliwo$¢ podziatu systemu na strefy i partycje

- obstuga do 8 programowalnych wy;j$¢

- magistrale komunikacyjne do podtaczania manipulatorow i modutéw rozszerzen

- wbudowany komunikator telefoniczny z funkcja monitoringu, powiadamiania gtosowego 1
zdalnego sterowania

- obstuga systemu przy pomocy manipulatorow LCD.

- pamig¢ zdarzen z funkcja wydruku

- obstuga min 20 uzytkownikoéw
- port RS-232

- mozliwos$¢ aktualizacji oprogramowania za pomocg komputera

Dualne cyfrowe czujniki ruchu:

Napigcie zasilania 12VDC



- wykrywalna predkos¢ ruchu 0,3...3 m/s
- zakres temperatur pracy -10...+55°C
- maksymalny pobor pradu 17 mA
- klasa srodowiskowa wg EN50130-5 II
- czestotliwos¢ mikrofali 24 GHz
Manipulatory
- duzy, czytelny wyswietlacz LCD
- diody LED informujace o stanie stref'i systemu
-szybkie wigczanie wybranego trybu czuwania przy pomocy klawiszy funkcyjnych
- alarmy NAPAD, POZAR, POMOC wywolywane z klawiatury
- podswietlenie wyswietlacza i klawiszy
- sygnalizacja dzwigkowa wybranych zdarzen w systemie

- sygnalizacja utraty tgcznos$ci z centralg

2.1.8 Urzadzenia monitoringu CCTV
Kamera koputkowa wewnetrzna 2Mpx Poe

- standard TCP/IP

- przetwornik 1/1.8"

- wielko$¢ matrycy 2Mpx

- obiektyw 2.8 mm / F1.0

- kat widzenia powyzej 95°

- zasigg o$wietlacza IR <20 m

- zasigg oswietlacza §wiatla biatego (LED) <30 m

- czutos¢ 0.0002 Lux / F1.0 (kolor)

- metoda kompresji obrazu H.265 / H.264 / H.264B / MJPEG

Kamera tubowa zewnetrzna 4Mpx Poe

- standard TCP/IP

- przetwornik 1/2,7"
- wielko$¢ matrycy 4Mpx



- obiektyw 2.7mm

- kat widzenia powyzej 100°

- zasigg oswietlacza IR: <30 m

- czuto$¢ 0.0002 Lux / F1.0 (kolor)

- metoda kompresji obrazu H.265+/ H.265 / H.264+ / H.264 / MJPEG
-1P 67

-1IK 10

Kamery polaczy¢ z szafg krosowa przewodami UTP kat Se (kamery wewnetrzne), oraz

przewodami F/UTPw kat.5e U/UTP 4x2x0,5 (kamery zewngtrzne).

W szafie krosowej zamontowac Patch Panel 24 porty 1U. Kable podtaczy¢ pod porty patch

panela. Ponizej pantch panela zamontowac switch.

Switch zarzadzany, 16x 10/1000 RJ-45, 2x slot SFP, PoE+, 19"

Porty LAN:

16 x RJ45 - 10/100 Base-T ( 22 PoE (802.3af/at) + 2 Hi-PoE / PoE (802.3bt) / PoE
(802.3af/at)),

1 x RJ45 (10/100/1000 Base-T),

1 x RJ45 - Konsola

Szybkos¢ transmisji:

Ethernet - 10 Mb/s Full Duplex,

Fast Ethernet - 100 Mb/s Full Duplex,

Gigabit Ethernet - 1000 Mb/s Full Duplex ( Uplink )

Maksymalna moc wyjsciowa:

30 W/ port PoE

Switch jest zarzadzany poprzez www

2.2. Przed rozpoczgciem robot Wykonawca powinien przedstawi¢ Zamawiajgcemu wykaz
materiatow (wraz z deklaracjami zgodnosci lub aprobatami technicznymi i certyfikatami na
znak bezpieczenstwa) jakich ma zamiar uzy¢ do realizacji zadania, a takze wykaz

pracownikow zawierajacy specyfikacje ich kwalifikacji, jak rowniez szkolen BHP.

2.3. Materialy wymagajace sktadowania podczas wykonywania robot Wykonawca moze

ztozy¢ w pomieszczeniu lub/i w miejscu wyznaczonym przez stuzby inwestorskie - w

9



przypadku wyznaczenia takiego pomieszczenia.
Szczegdtowe uzgodnienia dotyczace powyzszego powinny by¢ poczynione na obiekcie

podczas przekazywania placu budowy.

3. Sprzet i narzedzia

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania takiego sprzg¢tu i narzedzi podczas realizacji
zadania, ktore w zaden sposéb nie wptyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot,
zarbwno w miejscu ich wykonywania jak tez podczas zatadunku, transportu i wytadunku

materialow.
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4. Transport

Nie stawia si¢ szczegolnych wymagan odnosnie srodkow transportu dla dostarczenia
materiatéw na plac budowy, wymagania te okresli Inwestor.

Transport wewnetrzny materialdbw 1 narzedzi begdzie odbywal si¢ zgodnie z aktualnymi
przepisami za wiedza 1 odpowiedzialnoscia Wykonawcy oraz w uzgodnieniu z

upowaznionym przedstawicielem Inwestora.

5. Wykonywanie robot

5.1. Wykonawca zobowigzany jest do zapewnienia we wlasnym zakresie (w rejonie objetym
prowadzeniem robot zwigzanych =z realizacja przedmiotu zamodwienia) mozliwosci
technicznych ciagltej dostawy energii elektrycznej do pomieszczen, w ktorych sg prowadzone
prace. Podczas prowadzenia rob6t demontazowych powyzsze nalezy realizowaé (w obregbie
instalacji zwigzanych z przedmiotem zamoéwienia) poprzez wykonanie niezbednych

prowizorycznych zasilen.

5.2. Jezeli do prowadzenia robdt niezbedne sg przeno$ne rozdzielnice -elektryczne
Wykonawca dostarcza je na obiekt w ramach realizacji przedmiotu zamowienia. Sposob
zasilenia w/w rozdzielnic, zastosowane urzadzenia oraz zapewnienie skuteczno$ci dziatania
ochrony przeciwporazeniowej w instalacja odbiorczych musza spetnia¢ wymagania aktualnie

obowigzujacych przepisoOw dla urzadzen elektrycznych na placu budowy.

5.3. Wykonawca ponosi catkowita odpowiedzialno§¢ za powierzone instalacje techniczne
branzy elektrycznej 1 wszelkie instalacje pomocniczce (np. instalacje elektryczne placu
budowy) wykonane w zakresie wlasnym, metody organizacyjno-techniczne prowadzenia
robdt oraz zastosowanie przepiséw BHP.

Wykonawca prowadzi czasowg eksploatacje powierzonych instalacji branzy elektrycznej przy
wykorzystaniu wtasnej uprawnionej 1 wyspecjalizowanej kadry pracowniczej, poczynajac od
dnia przekazania placu budowy do dania ich zakonczenia potwierdzonego koncowym

odbiorem technicznym.

5.4. Prace nalezy wykonywa¢ zgodnie z aktualnymi przepisami, a w szczeg6lnosci z Ustawa
Prawo Budowlane, Prawo Energetyczne oraz z aktami towarzyszacymi, wytycznymi
wewnatrz zakladowymi producenta osprzetu, opraw i innych zastosowanych materiatow w
projekcie w czesci elektrycznej i czgSci budowlanej, planem bezpieczenstwa i ochrony

zdrowia, wytycznych i innych ustalen wtasciciela lub i zarzadcy obiektu, aktualnych
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przepisow w zakresie bezpieczenstwa i higieny pracy.

6. Kontrola jakoSci robot
Na kazdym etapie realizacji robot Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia kontroli ich
jakosci. Materialy dostarczone przez Wykonawce w ramach przedmiotu zamowienia winny

posiada¢ §wiadectwa kontroli jako$ci producenta.

7. Obmiar robdt

Podstawa wykonania obmiaru robdt jest przedmiar bgdacy integralng czescia dokumentacji
projektowej w zakresie instalacji elektrycznej w oparciu o rysunki techniczne projektowanej
instalacji elektrycznej z uwzglednieniem czeéci opisowe] tego projektu, a bedacego
przedmiotem zamowienia, okre$lenie zakresu robot w niniejszej Specyfikacji Technicznej
Wykonania i Odbioru Roboét, oraz wizja lokalna na obiekcie. Dokonanie obmiaru jest

mozliwa na etapie ofertowym.

8. Odbiory robot

8.1. Wykonawce obowigzuja odbiory i terminy odbiorow robdt przewidziane w umowie.
Niezaleznie od zapisow w umowie nalezy realizowa¢ odbiory miedzy operacyjne, zwigzane z
wykonaniem elementoéw rob6t ulegajacych trwalemu zakryciu, uniemozliwiajacemu stuzbom

inwestorskim wykonanie doraznej kontroli.

8.2. Oproécz pisemnego zgtoszenia o zakonczeniu robot i gotowosci do odbioru technicznego
Wykonawca zobowiazany jest przedtozy¢ Zamawiajacemu protokoty z badan skutecznosci
dziatania ochrony przeciwporazeniowej podstawowej (stanu izolacji przewodow) i
dodatkowej (sprawdzenie szybkiego wylaczenia) oraz inne testy wymagane w DTR i

instrukcjach producentéw zainstalowanych materiatow bedacych przedmiotem zamowienia.

9. Rozliczenie robot

Poprawne wykonanie zadania (podpisanie protokotu odbioru robdt) okreslonego w p. 1.3.
niniejszej specyfikacji Technicznej] Wykonania i Odbioru Rob6t uprawnia wykonawce robot
do otrzymania wynagrodzenia na zasadach okreslonych w umowie pomi¢dzy Zamawiajacym,

a Wykonawca.

10. Przepisy zwiazane
10.1. Roboty nalezy prowadzi¢ z zachowaniem norm serii PN-IEC 60364  zwigzanych z

przedmiotem umowy ze szczegdlnym uwzglednieniem przepisow PN-IEC 60364-4-41:2000
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(Ochrona przeciwporazeniowa) oraz aktualnych przepisow Prawa Budowlanego wraz z
aktami towarzyszacymi z uwzglednieniem postanowien ustawy Prawo Energetyczne i aktami

towarzyszacymi.

10.2. Opracowano w zwigzku z:

a) Ustawg z dnia 7 lipca 1994r. Prawo Budowlane (Dz. U. z 2017r. Nr 1529 z pdZzniejszymi
zmianami)

b) Ustawg z dnia 29.01.04r. Prawo zaméwien publicznych (Dz. U. z 2004r. Nr 19 p. z

pOzniejszymi zamianami).

11. Uwagi koncowe, informacje dodatkowe

Specyfikacje Techniczng Wykonania i Odbioru Robo6t nalezy uzupeli¢ o Kosztorys
Naktadczy lub i Przedmiar Robot, rysunki techniczne projektowanej instalacji elektrycznej
wraz z czg$cig opisowa, celem umozliwienia Oferentom poprawnego przygotowania ofert.
Zataczone rysunki do dokumentacji technicznej wraz z czeScig opisowa projektu beda

stanowi¢ podstawe do sporzadzenia przez Wykonawce robot dokumentacji powykonawcze;.
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